Stellen Sie sich Ihren Regler, lIhre Strecke und Ihren Regelkreis selbst zusammen und
untersuchen Sie den Zeitbereich mit unterschiedlichen Eingangssignalen
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Recol hnisches Praktikum I

Regler, Strecken und Regelkreise zusammenstellen und untersuchen
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Regelkreis untersuchen

Gewahlter Regler: PI-Regler
Gewahlte Strecke: PT1-Block, I-Block, P-Block
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Protokoll zur Dokumentation der Einstellungen -
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